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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST - 00.01 WYMAGANIA OGOLNE

Kod CPV 45000000-7
1 WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe]j Specyfikacji Technicznej sa wymagania ogdlne, wspolne dla
poszczegolnych wymagan wykonania i odbioru robét budowlanych i drogowych w ramach inwestycji ,,Budowa
cmentarza komunalnego z kaplica i parkingiem” - | etap . Adres inwestycji: dz. nr 1/97, 1/114, 952/14, 1099/40
OBR 0019 Tomaszowo, 68-114 Zagan. Inwestorem jest Gmina Zagan o statusie wiejskim z siedzibg przy ul.
Armii Krajowej 9, 68-100 w Zaganiu.

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i

realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1

1.3.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla robdt objetych
szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi, dla poszczegélnych asortymentow robot budowlanych i
drogowych.

1.4.0kreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

-Roboty budowlane-nalezy rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu,
remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego.

-Armatura czerpalna - wszelkiego rodzaju urzadzenia przeznaczone do poboru wody =z instalacji
wodociagowe;.

-Armatura przeplywowa instalacji wodociagowych - wszelkiego rodzaju zawory przeznaczone do sterowania
przeptywem wody w instalacji wodociggowe;.

- Bryla korzeniowa - uformowana przez szkétkowanie bryta ziemi z przerastajacymi jg korzeniami ro$liny.

- Budowa -to wykonywanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze odbudowa, rozbudowa oraz
nadbudowa obiektu budowlanego. Budowa stanowi szczegdlny rodzaj robot budowlanych,
powodujacy powstanie nowego budynku lub nowej czeéci budynku.

-Budowla drogowa -obiekt budowlany, nieb¢dacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-uzytkowa (droga)
albo jego czg$¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy,
korpus ziemny, wegzet).

-Chodnik -wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

-Cze$¢ czynna - przewod lub inny element przewodzacy, wchodzacy w sklad instalacji elektrycznej lub
urzadzenia, ktory w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej moze by¢ pod napigciem a nie
spetia funkcji przewodu ochronnego (przewody ochronne PE i PEN nie sg cz¢Scig czynng).

-Droga -wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

-Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajgcego, wydany
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych,
stuzacy do notowania zdarzen i okolicznos$ci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania
dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.

- Forma naturalna - forma drzew do zadrzewien zgodna z naturalnymi cechami wzrostu.



-Forma krzewiasta - forma wlasciwa dla krzewéw lub forma drzewa utworzona w szkoétce przez niskie
przycigcie przewodnika celem uzyskania wielopedowosci.

- Forma pienna - forma drzew i niektorych krzewow sztucznie wytworzona w szkotce z pniami o
wysokosci od 1,80 do 2,20 m, z wyraznym nie przyci¢tym przewodnikiem i uformowang korona.

-Grunt skalisty — grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach ktérego probki nie wykazuja
zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej; wymaga uzycia srodkow
wybuchowych albo narz¢dzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia;

-Instalacja wodociagowa wody cieplej - instalacja cieplej wody rozpoczyna si¢ bezposrednio za zaworem na
zasileniu zimng wodg urzadzenia do przygotowania cieptej wody.

- Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o
ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdét i
administrowanie kontraktem.

-lzolacja termiczna — warstwa materiatu o duzym oporze cieplnym (R) zapobiegajaca nadmiernemu odptywowi
ciepta z budynku — w przypadku stropodachu przez strop ostatniej kondygnacji w okresie zimowym, w
okresie letnim w czasie upatow zapobiegajaca nadmiernemu nagrzewaniu si¢ pomieszczen ostatnich
kondygnacji, tworzac okreslony mikroklimat.

- Jezdnia -cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

-Kable i przewody - materialy stuzace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatow, impulsow
elektrycznych w wybrane miejsce.

-Kierownik budowy -osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

-Klasa ochronnos$ci - umowne oznaczenie, okreslajagce mozliwosci ochronne urzadzenia, ze wzgledu na
jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.

-Korona drogi -jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzielacymi jezdnie.

-Konstrukcja nawierzchni -uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

-Korpus drogowy -nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

-Koryto -element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

-Ksiazka obmiaréw -akceptowany przez Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen,
szkicow 1 ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez
Kierownika projektu.

-Laboratorium -drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz robot.

-Materialy -wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika projektu.

- Material roslinny - sadzonki drzew, krzewow, pnaczy, byliny, trawy.

- nasypy — uzytkowe budowle ziemne wznoszone wzwyz od poziomu terenu, w ktérych grunt jest celowo
zageszezony,

-Nawierzchnia -warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podloze gruntowe i zapewniajagcych dogodne warunki dla ruchu. a) Warstwa $cieralna -gérna warstwa
nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych. b) Warstwa
wyréwnawcza -warstwa stuzgca do wyrdwnania nierownosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni. ¢) Podbudowa -dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktadaé¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej. d)
Warstwa odcinajaca -warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni lezacej powyzej. ) Warstwa odsaczajaca -warstwa stuzaca do odprowadzenia
wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

-Niweleta -wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi chodnika.

-Objazd tymczasowy -droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

-Obwdd instalacji elektrycznej - zespét elementéw potaczonych posrednio lub bezposrednio ze zrédiem
energii elektrycznej za pomocg chronionego przed przelezeniem wsp6lnym zabezpieczeniem,



kompletu odpowiednio potgczonych przewoddw elektrycznych. W skiad obwodu elektrycznego
wchodzg przewody pod napieciem, przewody ochronne oraz wszelkie urzadzenia zmieniajace
parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze i sygnalizacyjne, zwigzane z danym
punktem zasilania w energie (zabezpieczeniem).

-Odklad — grunt uzyskiwany z wykopu lub przekopu ztozony w okre§lonym miejscu sktadowiska bez
przeznaczenia uzytkowego lub z przeznaczeniem do pdzniejszego zasypania wykopu,

-Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ -zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony -z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju rob6t budowlanych.

-Oprawa os$wietleniowa ( elektryczna ) - kompletne urzadzenie stuzagce do przymocowania i potaczenia z
instalacjg elektryczng jednego lub kilku Zrédet $wiatla, ochrony zrddet $wiatta przed wplywami
zewnetrznymi i ochrony $rodowiska przed szkodliwym dzialaniem zZrodia $wiatla a takze do
uzyskania odpowiednich parametrow $wietlnych ( bryta fotometryczna, luminacja ) , ulatwia
wilasciwe umiejscowienie i bezpieczng wymiang zrodet $wiatla, tworzy estetyczne formy
wymagane dla danego typu pomieszczenia. Elementami dodatkowymi sa ostony lub elementy
ukierunkowania zrodet swiatta w formie : klosza, odbtys$nika, rastra, abazuru.

-Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow - zesp6t materiatdw dodatkowych, stosowanych przy uktadaniu
przewoddw, ulatwiajacy ich montaz oraz dotarcie w przypadku awarii, zabezpieczajacy przed
uszkodzeniami, wytyczajacy trasy ciggdéw réwnolegtych przewoddw itp.

-Pal szalunkowy - element ptytowy lub stupowy $cianki szczelnej z wyprofilowanym bocznym zamkiem
taczacym (brus, grodzica).

-Pas drogowy -wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwiagzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

-Pien — dolna wolna od galezi cz¢s¢ przewodnika.

-Pobocze -czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

-Podloze nawierzchni -grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokos$ci przemarzania.

- Polecenie Kierownika projektu -wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Kierownika projektu, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

- Polaczenia wyréwnawcze - elektryczne potaczenie czgéci przewodzacych dostgpnych lub obcych w celu
wyrdéwnania potencjahu.

- Projektant -uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

- Przedsigwziecie budowlane -kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego Iub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejacego potaczenia.

- Przekopy — wykopy podtuzne otwarte toréw komunikacyjnych, sptawnych i melioracyjnych,

- Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

-Przeszkoda naturalna -element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

- Przeszkoda sztuczna -dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

-Przetargowa dokumentacja projektowa -cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

-Przewodnik — ped gtéwny stanowiacy o$ drzewa.

-Przygotowanie podloza - zespot czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem



osprzetu instalacyjnego, urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej,
uktadaniem kabli i przewoddéw majacy na celu zapewnienie mozliwosci ich zamocowania zgodnie z
dokumentacja .

-Rekultywacja -roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

-Stopien ochrony IP - okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed dotykiem elementdw
instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem si¢ cial statych, wnikaniem cieczy (szczegdlnie
wody) i gazéw, a kt6ra zapewnia odpowiednia obudowa.

-Szeroko$¢ rosliny — odleglo$¢ mierzona w najszerszym miejscu rosliny.

-Slepy kosztorys -wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

-Teren budowy -teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

-Ukopy — pobor ziemi z odktadu, z ktorych wydobyta ziemia zostaje uzyta do budowy nasypow lub wykonania
zasypki lub wywiezione na sktadowisko,

-Urzadzenia elektryczne - wszelkie urzadzenia i elementy instalacji elektryczne przeznaczone do
wytwarzania, przeksztatcania, przesytania, rozdziatu lub wykorzystania energii elektrycznej.
Odbiorniki energii elektrycznej - urzadzenia przeznaczone do przetwarzania energii elektrycznej
w inng forme energii (Swiatto, ciepto, energi¢ mechaniczna itp.).

- Urzadzenie zabezpieczajace - urzadzenie stuzace do ochrony jakosci wody do picia, uniemozliwiajgce wtorne
zanieczyszczenie wody (np. zawor antyskazeniowy, filtr).

-Woda do picia - woda do picia to taka woda, ktora jest odpowiednia do spozywania przez ludzi i spetnia

odpowiednie przepisy zgodne z dyrektywami EWG.

- Wskaznik zageszczenia gruntu — wielkos$¢ charakteryzujaca zaggszczenie gruntu, okreslona wg wzoru:
Is=Pd/Pds
gdzie:

Pd — gestos¢ objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu (Mg/m3) Pds — maksymalna ggstosé
objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w normalnej probie
Proctora,

-Wewnetrzna instalacja wodociggowa wody zimnej - instalacja zimnej wody doprowadzanej z sieci
wodociggowej rozpoczyna si¢ bezposrednio za wejsciem wodociggu do budynku,

-Wykopy - doty szeroko i waskoprzestrzenne liniowe dla urzadzen instalacji podziemnych oraz miejsca
rozbiorki nasypoéw, watow lub hatd ziemnych,

-Wykopy obiektowe — wykopy oddzielne ze skarpami gtebsze od 1m,

-Wysoko$¢ rosliny — dtugos¢ mierzona od nasady pnia do najwyzszej czg¢sci rosliny.

- Zadanie budowlane -czeg$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng cato$é konstrukcyjng lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego petienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem
oraz ochrong budowli drogowe;j lub jej elementu.

- Zasypka — wypetnienie gruntem wykopow tymczasowych z wymaganym zageszczeniem,

- Zestaw wodomierzowy - sktada si¢ z wodomierza oraz potaczonych ksztattek.

-Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wlasciwosci zapewniajgce ro$linom prawidtowy rozwoj.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami.



1.5 Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest druga faza budowy cmentarza komunalnego wraz z kaplica i parkingiem,
obejmujaca :
Pierwszy etap:
-przygotowanie terenu dziatki pod budowe cmentarza komunalnego wraz z kaplicg i parkingiem, obejmujgce
wykonanie tymczasowych utwardzen na potrzeby transportu urobku i gruntu na nasypy (oraz ich demontaz po
wykonaniu robét ziemnych)
-0czyszczenie terenu z gruzu i ich utylizacja
-niwelacje i zaggszczenie terenu z wykorzystaniem roéznoziarnistego piasku bez zawarto$ci weglanu wapnia
potwierdzone badaniem
-humusowanie z obsiewem trawg miejsc grzebalnych

1.6 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych rob6t, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST i
poleceniami Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot i bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy i terenie przylegtlym do budowy oraz bezpieczenstwo terenéw, na ktérych moga wystapié
zagrozenia dla ludzi i mienia w zwiazku z prowadzonymi robotami. Metody uzyte przy budowie, wyrazajace sie
rodzajem zastosowanej technologii, maszyn, urzadzen i sprzetu musza zapewnia¢ skuteczng ochrone ludzi,
srodowiska, budynkdw i budowli na tych obszarach w szczegolnosci przed:

- hatasem,

- wibracja,

- drganiami i wstrzasami,

- zanieczyszczeniem odpadami produkcyjnymi i komunalnymi gleb i wod powietrza,

- zanieczyszczeniami emisjg gazow, pylow i powietrza,

- zanieczyszczeniem srodowiska przetrwalnikami zarazkéw chorobotwdrczych i metalami ciezkimi,
- znaczacymi lub gwattownymi zmianami wod gruntowych.

1.6.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi na danym etapie uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacje i wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz jeden egzemplarz
dokumentacji projektowej i komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na wlasny koszt.

1.6.2 Zgodnos¢ robdt z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Kierownika projektu stanowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sg obowiazujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogdlnych” (,,0g6lnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ bteddw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje
0 wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sg

wazniejsze od wymiaréw okreslonych
na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli
muszg wykazywa¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.



W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektows lub SST i
wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.6.3 Zabezpieczenie terenu budowy a)
Roboty zwigzane z ruchem drogowym

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania istniejacych obiektéw (jezdnie, , znaki drogowe,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w oKresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robdét. Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi
Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W
zaleznos$ci od potrzeb i postgpu robét projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany
przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac
w ten sposéb bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzieni w nocy tych zapér i znakéw, dla
ktdrych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Kierownika
projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wiaczony w
ceng kontraktowa.

b) Roboty inwestycyjne

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
w tym: ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne s$rodki
niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy
realizacji robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony w
cene kontraktowa.

1.6.5 Ochrona srodowiska w czasie prowadzenia robot
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) podejmowat wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikat uszkodzen lub
uciazliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

b) utrzymywat teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:



1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciek6w wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.6.6 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegat przepiséw ochrony przeciwpozarowe;j.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem o0sdb trzecich.

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za straty wywotane pozarem powstalym w trakcie robot, lub
spowodowanych przez personel Wykonawcy

1.6.7 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, oddziatujace stale w szkodliwy dla otoczenia sposdb, nie beda dopuszczone do uzycia.
Niedopuszczalne jest uzycie materialtow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o wigkszym od
dopuszczalnego stezeniu, okreslonego w odpowiednich normach i przepisach.

Materiaty odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na §rodowisko.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika
(np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatow
od wlasciwych organdow administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato zagrozenie srodowiska, konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.6.8 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne,
takie jak kable, rurociagi, itp., oraz uzyska od odpowiednich zarzadcéw tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy.

1.6.9 Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialdow i wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i
uzgodnienia od wiasciwych wiladz co do przewozOdw nietypowych wagowo. Pojazdy powodujace nadmierne
obcigzenie na o$, nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment nawierzchni na terenie budowy.
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Kierownika projektu.

1.6.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy, oraz zapiso6w Planu Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia (Plan BIOZ).

Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i begdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzgt i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zapftacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.



1.6.11 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot

przez Kierownika projektu.

Wykonawca begdzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

1.6.12 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek spos6b zwigzane z
wykonywanymi robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas
prowadzenia robot.

1.6.13 Réwnowaznos¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetniaé
maja materiaty, sprze¢t i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beds obowiazywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. Materialy lub urzadzenia na ktore nie ma odpowiedniej EN-PN lub PN powinny
posiada¢ aktualng Aprobate Techniczna.

1.6.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy
beda uwazane za wtasnos¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest powiadomi¢ Kierownika
projektu i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie
koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i
Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub wysoko$¢ kwoty, o ktérg nalezy zwigkszy¢
cen¢ kontraktowg. W przypadku natrafienia podczas prowadzenia robdt na niewypaly Wykonawca
zobowigzany jest niezwlocznie przerwac roboty, zabezpieczy¢ teren robdt i powiadomi¢ o tym fakcie
odpowiednie stuzby oraz Kierownika projektu. Ewentualne dodatkowe koszty zwigzane =z
zabezpieczeniem terenu oraz akcja przeniesienia i usunigcia niewypatéw leza w catosci po stronie
Wykonawcy.

2 MATERIALY

Ewentualnie wystepujace nazwy handlowe uzyte w dokumentacji projektowej lub SST, oznaczaja
definicje standardu, a nie konkretny produkt.

2.1.Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem materialéw przeznaczonych do
robot, Wykonawca przedstawi Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegdétowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow jak rowniez odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciaggly spetniajag wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2.Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych witadz na pozyskanie materialow
ze zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢
Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty z
badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac

10



aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
pochodzacych ze zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, i inne jakie okazg Si¢ potrzebne
w zwiazku z dostarczeniem materiatdéw do robot.

Humus i wykopy czasowo zdjete z terenu wykopdw i miejsc pozyskania materialow miejscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robo6t. Wszystkie
odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy bedg wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagah umowy
lub wskazan Kierownika projektu. Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdw w obrebie terenu
budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna
zgode Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na
danym obszarze.

2.3.Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktdrym znajdujg sie niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac Si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do
robot, byly zabezpieczone w sposob zapewniajacy zachowanie ich jakosci i wtasciwosci. Powinny by¢
jednoczes$nie dostegpne do kontroli przez Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatdéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce, uzgodnionych z Kierownikiem projektu.

2.5.Inspekcja wytworni materialow

Wytwdrnie materiatdéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika projektu w celu

sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatow moga by¢ pobierane

w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej

partii materiatow pod wzglgdem jakosci.

W przypadku, gdy Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwdrni, musza byé

spetnione nastgpujace warunki:

a) Kierownik projektu bgdzie miat zapewniona wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta

materiatdw w czasie przeprowadzania inspekc;ji,

b) Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwarni,

gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nienalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

2.6.Materialy z rozbiorek

Wszystkie materiaty pochodzace rozbidrek stanowig wtasno$¢ Wykonawcey, za wyjatkiem materialow
takich jak Istniejace urzadzenia BRD oraz kostka brukowa i krawezniki granitowe z rozbidrki, ktdre to powinny
by¢ przewiezione w miejsce wskazane przez Kierownika projektu. Pozostate materiaty stanowigce wiasnosc
Wykonawcy powinny zosta¢ usuniete z terenu budowy w sposéb i w terminie niekolidujacym z wykonaniem
innych robot. Koszt zwigzany z rozbioérka, transportem i utylizacja, Wykonawca Robdt powinien zawrze¢ w
cenie kontraktowej, w odpowiednich pozycjach kosztorysowych. Wykonawca na etapie przygotowania oferty,
powinien ustali¢ rzeczywiste odlegtosci odwozu materiatu i koszt utylizacji. Utylizacja materiatow powinna
zostaé przeprowadzona zgodnie z wszystkimi przepisami dotyczacymi ochrony srodowiska naturalnego.

2.6.1. Istniejace urzadzenia BRD

Urzadzenia BRD w postaci oznakowania drogowego, istniejacych barier drogowych, poreczy itp.
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Wykonawca zdemontuje i przewiezie w miejsce wskazane przez Kierownika projektu. Ustala sie, ze odlegtosé¢
transportu nie bedzie wieksza niz 50km.

2.6.2. Inne elementy
brak.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robo6t powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZ]
lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen
w wymienionych wyzej dokumentach, sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowacé sprzet jak roéwniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Kierownika projektu, nie
moze by¢ pdézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostana przez Kierownika projektu zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na 0§ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu niespelniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Kierownika projektu, pod
warunkiem przywroécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Transport nalezy przeprowadzi¢ w sposéb zabezpieczajacy materialy przed ich przesuwaniem oraz
uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektows,
wymaganiami SST, PZ], projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami
Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowe;j
lub przekazanymi na pi$mie przez Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostang, usunigte przez
Wykonawce na wtasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem biedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez Kierownika projektu.
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Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokoséci przez  Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot
beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materiatléw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang
kwestie.

Polecenia Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesic Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI WYKONANIA ROBOT

6.1.Program zapewnienia jakosci
Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji  Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca powinien okreslic,
zamierzony sposéb wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét
gwarantujacy wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacja projektows, SST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawiera¢:
[1] Cze$é ogbling opisujaca:

. organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

. organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

. sposob zapewnienia bhp, szczegdtowy plan BIOZ,

. wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

. wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegélnych elementéw robot,
. system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,

. wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

. sposéb oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw

mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji - Kierownikowi projektu;

[2] Czesé szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robét:

. wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

. rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

. sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich whasciwosci w czasie transportu,

. sposdb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i

sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegblnych elementéw robot,
. sposdb postepowania z materiatami i robotami nicodpowiadajacymi wymaganiom.

6.2.Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac¢
zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzgdzenia niezb¢dne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z czgstotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badani ich czestotliwo$¢ sa okreslone w SST, normach i
,wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robo6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
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sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekg;ji.

Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje
o0 jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wptynaé ujemnie
na wyniki badan, Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je
do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.
6.3.Pobieranie probek

Préobki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania proébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$é¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Kierownika projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Kierownik
projektu bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Kierownika projektu.

Na zlecenie Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4.Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi  Kierownika projektu
o0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Kierownika projektu.

6.5.Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie p6zniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane — Kierownikowi projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6.Badania prowadzone przez Kierownika projektu

Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania
materialéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw powinien
udzieli¢, mu niezbednej pomocy.

Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez,
Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materiatéw i robét z
wymaganiami SST na podstawie wynikéw wilasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatdéw i robot z
dokumentacjg projektows i SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.
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6.7. Certyfikaty i deklaracje

Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
e Polskag Normg lub
» aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktore spetniajg wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan be¢da dostarczone
przez Wykonawce Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8.Dokumenty budowy
1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiagzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— date uzgodnienia przez Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci
i harmonogramoéw robdt,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6élnych elementow robot,

— przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbiorow robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczeg6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

— zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bgda przedtozone
Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje  Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Kierownika projektu do ustosunkowania sie.
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Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robdt. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw, orzeczenia
0 jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Kierownika projektu.

4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach 1) -3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
) korespondencje na budowie.

5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.090Ine zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownika projektu
0 zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru
beda wpisane do ksiazki obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach
podanych w slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Biedne dane zostang,
poprawione wg instrukcji Kierownika projektu na pismie.
Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigeznej platnosci,
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli SST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m, jako
dhugo$¢ pomnozona przez $redni przekrdj.

llosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

16



7.3.Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane
przez Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4.Wagi i zasady wazenia

Wykonaweca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposéb ciagly zachowanie doktadnosci wg norm,
zatwierdzonych przez Kierownika projektu.

7.5.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed cz¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a
takze w przypadku wyst¢powania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci be¢da uzupelione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone w formie
oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czg¢sciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2.0dbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czgéci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwltocznie, nie
pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilos¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru czesciowego
robét dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robét dokonuje Kierownik projektu.
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8.4.0dbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Kierownika projektu.

Odbioér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia,
potwierdzenia przez Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentow,

o0 ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badani pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioré6w robot zanikajacych i ulegajacych =zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robé6t uzupetniajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji
i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagah przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:
1. dokumentacj¢ projektows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaty),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
7. opinig technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikdw badan i pomiaréow zataczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,
9. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy
komisja.

8.5.0dbidér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
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zasad opisanych w punkcie ,,Odbior ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowga ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bgdzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac: — robocizng bezposrednia wraz z
towarzyszacymi kosztami, — warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,— warto §¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi
kosztami, — koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,— podatki obliczone zgodnie z obowi gzujacymi
przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2.Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych obejmuje wszystkie
warunki okreslone w ww. dokumentach, a niewyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3.0bjazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robét,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
optaty/dzierzawy terenu,

C) przygotowanie terenu,

d) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikoéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,
tymczasowa przebudowg urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymeczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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9.4. Koszt zagospodarowania placu budowy i organizacji zaplecza

W skiad kosztow wchodzi przygotowanie, utrzymanie i zabezpieczenie:

a) zaplecza biurowego Wykonawcy wraz z towarzyszacym wyposazeniem i sprzetem.

b) zaplecza biurowego Inzyniera wraz z towarzyszacym wyposazeniem i sprz¢tem.

c) zaplecza socjalnego z szatnig i pomieszczeniem socjalnym z niezb¢dnymi elementami wyposazenia
sanitarnego.

d) zabezpieczenie w podstawowy sprzet ratownictwa medycznego.

e) dostawe medidw w zakresie niezbednym dla whasciwego funkcjonowania budowy.

f) zabezpieczenie placu budowy oraz likwidacja zaplecza i uporzadkowanie placu budowy po
zakonczeniu robot inwestycyjnych

10.PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. -Prawo budowlane (Dz. U. Nr 106, poz. 1126 z pdzniejszymi zmianami).

[2] Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

[3] Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi
zmianami).

[4] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

[5] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczegotowego zakresu i
formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegdtowego zakresu rodzajow robot
budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151, poz. 1256)

[6] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie ksiazki obiektu budowlanego
(Dz. U.Nr 120, poz. 1134)

UWAGA: Wszelkie roboty ujete w SST nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa w oparciu o
aktualnie obowiazujace normy i przepisy.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

SST - 00.06 )
ODTWORZENIE 1 WYZNA,CZENIE TRAS I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH
Kod CPV 45100000-8
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace odtworzeniai
wyznaczeniatrasi punktdw wysokosciowych w ramach inwestycji ,,Budowa cmentarza komunalnego z kaplicg i
parkingiem”- | etap.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniui realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej pasa
drogowego oraz potozenia obiektdw inzynierskich.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:
(a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtoéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,
(b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
(c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
(d) wyznaczenie przekroj 6w poprzecznych,
(e) zastabilizowanie punktow trasy i pasa drogowego w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.3.2. Wyznaczenie obiektow inzynieryjnych
Wyznaczenie obiektéw inzynieryjnych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktéw
wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposdb trwaty, ochrong ich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposoOb utatwiajacy odszukanie i ewentual ne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur,
podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy i
koncowy punkt trasy.
Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST 00.01 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST 00.01 , Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Og6lne wymagania dotyczagce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST 00.01
» Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy oraz pasa drogowego nalezy stosowa¢ pale drewniane z

gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granica rob6t ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy,
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powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 mii
dhugosci okoto 0,30 m, a dla punktoéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i
dhugosci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 00.01 ,, Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy, pasa drogowego i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy
sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej, pasa drogowego i punktow wysokosciowych

powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST 00.01 ,, Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy i pasa drogowego mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST 00.01 ,, Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawiergjace lokalizacje i
wspotrzgdne punktow gltownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié

obliczeniai pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i

uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btgdach wykrytych w

wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (Iub) reperow roboczych. Btedy te powinny by¢ usuni¢te na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowe] s zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig si¢ od
rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podj¢ciem odpowiednigj decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektows i
rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed

zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w

oznaczenia okreslajagce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Formai
wzdr tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
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trwaniarob6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce
swiadomie lub wskutek zaniedbania, aich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezg do

obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy, pasa drogowego i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granica rob6t ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami gtéwnymi
na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy
drogowej, atakze przy kazdym obiekcie inzynierskim.
Maksymalna odlegtos¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie
od jego konfiguracji.
Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogows i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejagcych
budowlach wzdtuz trasy drogowsj. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdw
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.
Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadno$cig, aby $redni biad niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawigzaniu do reperdw panstwowych.
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperui jego rzedne.

5.4. Odtworzenie osi trasy i pasa drogowego

Tyczenie osi trasy i pasa drogowego nalezy wykona¢ na podstawie wspotrzgdnych zawartych w

dokumentacji projektowej oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji panstwowej albo inngj osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowsy.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci

zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonegj osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie

moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzedne niwel ety
punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowsy.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robét zastapi je

odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw i wykopow na

powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektows oraz w miejscach
wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.

Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopdw glebszych
niz 1 metr. Odlegto$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co ngjmnigl powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢é wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym z
dokumentacjg projektows.

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektow inzynieryjnych

Dla kazdego z obiektow inzynieryjnych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:
(a) wytyczenie osi obiektu,

(b) wytyczenie punktéw okreslajgcych usytuowanie (kontur) obiektu, .

Potozenie obiektu w planie na[eiy okras’lic’,z doktadnoscig okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST 00.01 ,, Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy, pasa drogowego i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okre$lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST 00.01 ,, Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsa odtworzonej trasy i punktow wysokosciowych w terenie jest km (kilometr).
Jednostka obmiarowa trwatej stabilizacji pasa drogowego jest km (kilometr) dtugosci pasa.
Obmiar rob6t zwiazanych z wyznaczeniem obiektow jest czg$cig obmiaru rob6t na obiektach inzynieryjnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST 00.01 ,, Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposdb odbioru robot

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST 00.01 ,, Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km odtworzongj trasy i punktéw wysokosciowych w terenie obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

- uzupetnienie os trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentual nym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajgce odszukanie i ewentual ne odtworzenie.

Cena 1 km wykonania trwalej stabilizacji pasa drogowego obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gldwnych,

- Wyznaczenie pasa drogowego,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentual ne odtworzenie.

Platno$¢ robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektow inzynieryjnych jest ujeta w koszcie rob6t przy obiektach

inzynieryjnych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Instrukcjatechniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

[2] Instrukcjatechniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartogréfii,
Warszawa 1979.

[3] Instrukcjatechniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

[4] Instrukcjatechniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

[5] Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

[6] Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

[7] Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST - 00.02
TYMCZASOWE DROGI
Kod CPV 45111291-4

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem tymczasowych nawierzchni z elementow prefabrykowanych dla
inwestycji ,,Budowa cmentarza komunalnego z kaplica i parkingiem” - | etap.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST), stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach krajowych i wojewddzkich. Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogach
migjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
tymczasowych nawierzchni z elementéw prefabrykowanych, stosowanych w budownictwie drogowym,
petniacych role:

- prowizorycznych nawierzchni ulic, placéw i parkingéw,

-drog dojazdowych, taczacych plac budowy z drogami publicznymi, drog wewnetrznych placu budowy i drog
montazowych.

Niniejsza OST dotyczy tymczasowych nawierzchni wykonywanych z ptyt drogowych betonowych
szesSciokatnych, zelbetowych wielootworowych, zelbetowych petnych i zelbetowych sze$ciokatnych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Tymczasowa nawierzchnia z elementdw prefabrykowanych - nawierzchnia z ptyt drogowych betonowych

i zelbetowych, przeznaczona dla ruchu lub postoju pojazdéw na czas okreslony.

1.4.2. Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST 00-01 ,, Wymagania ogélne”’ pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST 00-01 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST 00-01
» Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu tymczasowych nawierzchni z elementow
prefabrykowanych objetych niniejszg OST, sa:
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- plyty drogowe, betonowe lub zelbetowe,
-piasek na podsypke i do zamulania spoin,
-woda.

2.3. Plyty betonowe i zelbetowe

Ptyty drogowe, stosowane do wykonania tymczasowych nawierzchni powinny odpowiadac
wymaganiom BN-80/6775-03/01 [2] i BN-80/6775-03/02 [3].

2.3.1. Typy, rodzaje i odmiany phyt

W zaleznosci od konstrukeji i przeznaczenia rozroznia si¢ nastepujace typy ptyt drogowych:
- betonowe szesciokatne - T,
-zelbetowe wielootworowe - |IOMB,
-zelbetowe peine - PDP,
-zelbetowe szesciokatne - TAR.
W zaleznosci od ksztattu ptyt rozrdznia si¢ nastgpujace rodzaje:
-ptyty drogowe betonowe szesciokatne (zwykte, infuty 1 potowki),
-ptyty drogowe zelbetowe wielootworowe (duze i male),
-ptyty drogowe zelbetowe petne (waskie i szerokie).

Plyty drogowe Zelbetowe pelne moga mie¢ umieszczone haki montazowe na dtuzszym boku lub w
narozach.

2.3.2. Ksztalt i wymiary ptyt betonowych
Wymiary plyt betonowych podano w tablicy 1.

Tablica 1. Wymiary ptyt betonowych

Rodzaj Wymiary plyt, cm Grubosé
plyty a b c d e pltytyh, cm
p 20,0 40,0 - - 17,1
z 20,0 40,0 34,6 - - 12,0
i 20,0 - 34,6 30,0 -

2.3.3. Ksztalt i wymiary ptyt zelbetowych

Najczesciej stosowane wymiary ptyt zelbetowych:
-3,00x 1,25x 0,12 m,
-3,00x 1,00 x 0,22 m,

-3,00x 1,00 x 0,18 m.
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2.3.4. Wyglad zewnetrzny

Powierzchnie ptyt powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatartej,
zgodne z wymaganiami. Krawedzie ptyt powinny by¢ rdwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt betonowych i zelbetowych nie
powinny przekracza¢ warto$ci podanych w tablicach 2 i 3.

Tablica 2. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt betonowych

Dopuszczalna wielkos$¢

Rodzaj wad i uszkodzen wad 1 uszkodzen

Gatunek 1 Gatunek 2

Wklgsto$¢ lub wypuktos¢ powierzchni gornej,

wichrowato$¢ powierzchni i krawedzi, mm

ogramc,za.chych powierzchnie niedopuszczalne
gorne (Scieralne), mm
Szczerby i uszkodzenia
krawedzi 1 narozy ograniczajacych pozostate
powierzchnie;
liczba, max 2 2
dtugos¢, mm, max 20 40
glebokos¢, mm, max 6 10

Tablica 3. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt zelbetowych

Dopuszczalna wielkos$¢

Rodzaj wad i uszkodzen wad 1 uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2
Wklgsto$¢ lub wypuktos¢ powierzchni gornej, 3 4
wichrowato$¢ powierzchni i krawedzi, mm
Szczerby i uszkodzenia liczba, max 3 4
krawedzi i narozy dtugo$¢, mm, max 20 30
glebokos¢, mm, max 5 7

Dopuszczalne odchytki wymiarow plyt betonowych i zelbetowych nie powinny przekraczaé warto$ci
podanych w tablicy 4.
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Tablica 4. Dopuszczalne odchytki wymiaréw ptyt betonowych i zelbetowych

Dopuszczalna odchytka
Rodzaj wymiaru mm
Gatunek 1 Gatunek 2

Plyty betonowe a, e h (grub) 2 +3
wg rysunku 1 b, ¢, d +3 +4
Plyty zelbetowe dlugos¢ +10 +16
szeroko$¢ +6 +10

grubo$¢ +3 +5

2.3.5. Sktadowanie

Plyty betonowe i zelbetowe moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym i
odwodnionym, z zastosowaniem podktadek i przektadek, utozonych w pionie jedna nad druga.

2.4. Piasek na podsypke i do zamulania spoin

Piasek na podsypke oraz do zamulania spoin powinien spelnia¢ wymagania PN-B-11113 [1].

Piasek nalezy sktadowa¢ w warunkach zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi kruszywami. Podtoze w miejscu skfadowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5. Woda

Woda uzywana przy wykonywaniu zaggszczenia podsypki i do zamulania nawierzchni moze by¢
studzienna lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 00-01 ,, Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania tymczasowych nawierzchni z elementow prefabrykowanych

Wykonawca przystepujacy do wykonania tymczasowych nawierzchni z elementoéw prefabrykowanych
powinien wykazac¢ si¢ mozliwo$cia korzystania z nastepujacego sprzetu:

- zurawi samochodowych lub samojezdnych,
- walcdw ogumionych,

- réwniarek,

-wibratorow plytowych,

- ubijakow,

- zbiornikdw na wode.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST 00-01 ,, Wymagania ogoélne” pkt 4.

4.2. Transport materialow
4.2.1. Transport ptyt betonowych i zelbetowych
Plyty drogowe betonowe i zelbetowe moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu. Ptyty

powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warstwa
nie powinna wystawaé poza $ciany $rodka transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.2.2. Transport piasku

Piasek mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych go przed
zanieczyszczeniem, zawilgoceniem oraz zmieszaniem z innymi rodzajami kruszyw. Podczas transportu piasek
powinien by¢ zabezpieczony przed wysypaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w SST 00-01 , Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie stanowi inaczej, to na podtozu z gruntu niewysadzinowego
mozna bezposrednio uktada¢ nawierzchni¢ z ptyt betonowych lub zelbetowych. Jezeli w podtozu wystepuja
grunty watpliwe badz wysadzinowe, nawierzchni¢ z ptyt nalezy uktadaé na podsypce piaskowej w
przygotowanym wczesniej korycie.

5.3. Wykonanie podsypki

Podsypka pod nawierzchni¢ powinna by¢ wykonana z piasku odpowiadajacego wymaganiom punktu 2.4

niniejszej OST.

Grubos$¢ podsypki powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa Iub SST. Jezeli dokumentacja
projektowa lub SST nie stanowi inaczej, to grubos¢ podsypki nie powinna by¢ mniejsza niz 10 cm na podtozu z
gruntow watpliwych i nie mniejsza niz 20 cm na podtozu z gruntow wysadzinowych.

Piasek do wykonania podsypki powinien by¢ roztozony w warstwie o jednakowej grubosci przy uzyciu
réwniarki, w sposOb zapewniajacy uzyskanie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.

Zageszczenie podsypki nalezy przeprowadzaé bezposrednio po roztozeniu. Zaggszczenie nalezy
wykonywac¢ przy zachowaniu optymalnej wilgotnosci zageszczanego piasku, az do osiagnigcia wskaznika
zageszczenia [g> 1,00.

5.4. Wykonanie nawierzchni z plyt betonowych

Przy uktadaniu tymczasowej nawierzchni z ptyt betonowych, nalezy stosowa¢ wypeltnienie Spoin przez
zamulanie piaskiem na peing grubosc¢ ptyty.

5.5. Wykonanie nawierzchni z plyt zelbetowych

5.5.1. Uktadanie plyt

Tymczasowa nawierzchnia z ptyt zelbetowych moze by¢ wykonana w uktadzie pasowym lub platowym.
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Sposob utozenia ptyt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera.

5.5.2. Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z ptyt zelbetowych na uprzednio przygotowanym podtozu moze si¢ odbywac
bezposrednio ze srodkéw transportowych lub z miejsca sktadowania, za pomocg zurawi samochodowych lub
samojezdnych.

Plyty zelbetowe nalezy uktadac tak, aby cala swoja powierzchnia przylegaty do podtoza (podtoza
gruntowego lub podsypki). Powierzchnie ptyt nie powinny wystawac lub by¢ zaglebione wzgledem siebie wigcej
niz 8 mm.

5.5.3. Wypehienie spoin

Szerokos¢ spoin migdzy ptytami nie powinna by¢ wigksza niz 10 mm.

Piasek uzyty do wypetniania spoin przez zamulenie, powinien zawiera¢ od 3 do 8 % frakcji mniejszej od
0,05 mm, a zamulenie powinno by¢ wykonane na petna grubos¢ plyt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST 00-01 ,, Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola przygotowania podloza

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci z:
a) dokumentacja projektows - na podstawie ogledzin i pomiarow,

6.3. Kontrola wykonania podsypki

Kontrola utozonej podsypki piaskowej polega na sprawdzeniu zgodno$ci z:

a) dokumentacja projektowsa w zakresie grubosci utozonej warstwy i wyréwnania do wymaganego profilu - na
podstawie ogledzin i pomiarow,

b) wymaganiami podanymi w p. 5.3 ninigjszej OST.

6.4. Kontrola wykonania nawierzchni z plyt betonowych

Kontrola jakosci rob6t polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:

a) dokumentacja projektows w zakresie cech geometrycznych nawierzchni oraz dopuszczalnych odchylek
wymienionych w tablicy 1 - na podstawie ogledzin i pomiardw,

6.5. Kontrola wykonania nawierzchni z plyt zelbetowych

Kontrola jakos$ci robot polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:

a) dokumentacja projektowsa w zakresie cech geometrycznych nawierzchni oraz dopuszczalnych odchylek
wymienionych w tablicy 1 - na podstawie ogledzin i pomiarow,

b) wymaganiami podanymi w punkcie 5.5. niniejszej OST.
Scieralno$é na tarczy Boehmego dla plyt zelbetowych nie powinna przekraczaé:
- 1,5 mmdlagatunku 1,

- 2,5 mmdlagatunku 2.
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Pozostale wymagania dla ptyt zelbetowych powinny by¢ zgodne z BN-80/6775-03.01 [2] i BN-80/6775-

03.02[3].

6.6. Pomiary cech geometrycznych nawierzchni

Jesli dokumentacja projektowa i SST nie okresla inaczej, to przeprowadzone pomiary nie powinny
wykaza¢ wigkszych odchylen w zakresie cech geometrycznych tymczasowych nawierzchni z elementow
prefabrykowanych niz te, ktore podano w tablicy 5.

Tablica5. Dopuszczalne odchylenia dlatymczasowych nawierzchni z elementéw prefabrykowanych

Dopuszczane odchylenia

Cechy nawierzchni Nawierzchnia z ptyt Nawierzchnia z ptyt
zelbetowych
betonowych
Szeroko$¢, cm +5 +10i -5
Spadek poprzeczny, % +0,5 +05
Rzedne nawierzchni, cm +1i -2 +1i-2
Odchylenie osi nawierzchni 5 110
w planie, cm
Grubos$¢ podsypki, cm +15 +3

6.7. Ocena wynikow badan

Wszystkie materiaty musza spetnia¢ wymagania podane w punkcie 2.

Wszystkie elementy robot, ktore wykazujg odstgpstwa od postanowien SST powinny zostaé rozebrane i

ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST 00-01 ,, Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z elementow
prefabrykowanych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST 00-01 ,, Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg punktu 6, daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST 00-01 , Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? nawierzchni z elementéw prefabrykowanych obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatow,
- przygotowanie podtoza (ewentualnie wykonanie podsypki),
- ulozenie ptyt z wypelnieniem spoin,
- wykonanie robot wykonczeniowych,

- przeprowadzenie pomiardow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni

drogowych; piasek

2. BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymaganiai
badania

3. BN-80/6775-03/02  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Ptyty drogowe.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

SST - 00.03
USUWANIE GRUZU
Kod CPV 45111220-6
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace realizacji robot zwigzanych z usunigciem gruzu
przewidzianych w ramach inwestycji , Budowa cmentarza komunalnego z kaplica i parkingiem”- | etap.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi czgs¢ dokumentéw przetargowych przy zlecaniu, wykonywaniu i odbiorze
robot, w zakresie okreslonym w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
robot ziemnych wystepujacych w obiekcie objetych zamowieniem. W zakres tych robot wchodza:

0dspojenie gruzu budowlanego z gruntu

ezatadunek gruzu budowlanego na $rodki transportowe

stransport gruzu budowlanego i ceglanego,

eutylizacja gruzu budowlanego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi i odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacjg ST i poleceniami
I nspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Przy wykonaniu robot materiaty nie wystgpuja.

3.SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu okreslono w ST ,,Wymagania ogélne” pkt. 3.
3.2. Szczegolowe wymagania dotyczgce sprzetu.

Do zatadunku gruzu budowlanego uzywac:

efadowarek,

skoparek.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczgce transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu okreslono w ST ,,Wymagania ogolne” pkt. 3.

4.1. Szczegolowe wymagania dotyczgce Srodkow transportowych.

Gruz budowlany i elementy drewniane oraz ztom moga by¢ przewozone przez firmy posiadajace wlasciwe
zezwolenia do odbioru i transportu odpadow. Podczas transportu przewozone materialy powinny by¢
zabezpieczone przed uszkodzeniami, utratg stateczno$ci, rozsypywaniem, stwarzaniem zagrozenia dla 0sdb i
pojazdow poruszajacych si¢ po drogach publicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogélne wykonania robot
Ogdlne warunki wykonania podano w Ogolneg Specyfikacji Technicznej. Roboty nalezy wykonywac zgodnie z
przepisami bezpieczenstwa i higieny pracy, BIOZ i zaleceniami nadzoru inwestorskiego.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli robot podano w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne Odbidr robdt nalezy przeprowadzié
kazdorazowo po zakonczeniu etapu prac. Odbioru dokonuje kierownik budowy przy udziale wykonawcy oraz
inspektora nadzoru.

W czasie kontroli jakosci bedzie rowniez ocenia¢ bezpieczenstwo wykonywania robdt i wykonywanych
elementow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady wykonywania obmiaréw robot

Ogolne zasady obmiaréw podano w Ogdélnegj Specyfikacji Techniczne).

Podstawa dokonywania obmiardw okreslajacg sposob i zakres obmiarowania jest przedmiar dotaczony do
dokumentacji przedmiarowsj.

7.2. Jednostki obmiarowe

Obmiar robét wykonuje w jednostkach m3.

8. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawg platnosci jest warto$¢ ryczattowa przedtozona Inwestorowi w ofercie przetargowej, obejmujaca
catoksztalt kosztow zwigzanych z realizacja umowy, na ktorg sktadaja sie:

organizacja i zagospodarowanie zaplecza, zabezpieczenie placu budowy, koszty nadzoru wynikajace z
odrgbnych przepisow (z wyjatkiem nadzoru inwestorskiego), wywoz gruzu drewna, ztomu itp., usuwanie awarii
zwigzanych z uszkodzeniem nie zinwentaryzowane;j sieci drenarskiej lub innych nie zinwentaryzowanych sieci,
odwodnienie wykopow itp. Warto$¢ ryczaltowa stanowi podstawe do zwarcia umowy przez Inwestora i
wykonawce. Platnosci beda realizowane zgodnie z postanowieniami umowy.

9. PRZEPISY i DOKUMENTY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
rob6t budowlanych .

2. Dz. U.178/1745/2005 — w sprawie minimalnych wymagan dotyczacych bhp podczas uzytkowania maszyn
przez pracownikéw podczas pracy
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST - 00.04

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
Kod CPV 45111200-0

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
rob6t ziemnych w ramach inwestycji ,,Budowa cmentarza komunalnego z kaplica i parkingiem” - | etap.
1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
wykonywania robét ziemnych:

a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie nasypdw z gruntow nieskalistych.

C) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajagca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktérajest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

1.4.3. Wysoko$¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu - réznicarzednej terenu i rzednej rob6t ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mnigjszaniz 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mnigjszaniz 1 m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktorego gtebokosc¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nieokreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.4.11. Ukop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone w obrebie pasa rob6t
drogowych.

1.4.12. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robét
drogowych.

1.4.13. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypdw oraz innych prac zwigzanych

z trasa drogowsa.

1.4.14. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslonawg

WZOru:
_ Pd

Is
Pds

gdzie:

pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z PN-77/8931-12 [9], (Mg/ma),

pds- maksymal na gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/ms).

1.4.15. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalnosé gruntéw niespoistych,
wkreslona wg wzoru:

d
60
U=——
dqo
gdzie:
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dso- $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio- $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).
1.4.16. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona

wg wzoru:
E 2

Ip = —
0 El

gdzie:

E1- modut odksztalcenia pierwotnego (MPa) zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],

E2 - modut odksztalcenia wtornego (przy ponownym obcigzeniu) (MPa),zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].
1.4.17. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania dotyczace rob6t podano w SST 00.01 , Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST 00.01
» Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podzial gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.

Tablica 1. Podzial

sruntéw pod wzgledem wysadzinowos$ci wg PN-S-02205:1998 [4]

Wiasciwose

Grupa gruntow

Niewysadzinowy

Watpliwy

Wysadzinowy

Rodzaj gruntu

®rumosz niegliniasty
(KR)

® 7wir (Z)

® pospotka (Po)

e piasek gruby (Pr)

e piasek $redni (Ps)
®piasek drobny (Pd)
e zuzel nierozpadowy

epiasek pylasty (Py)

szwietrzelina gliniasta
(KWg)

erumosz gliniasty (KRg)

sswir gliniasty (Zg)

epospotka gliniasta(Pog)

lerunty mato wysadzinowe

® olina piaszczysta zwigzla
(Gpz)

®olina zwigzla (Gz)

eil (I)

il piaszczysty (Ip)

il pylasty (Im)

Grunty bardzo wysadzinowe

e piasek gliniasty (PG)

e pyl piaszczysty (np)

*pyl (1)

® olina piaszczysta (Gp)

®clina (G)

e olina pylasta (Gm)

® il warstwowy

Zawartos¢
czastek wg PN-
88/B-04481 %

PN-64/8931-01,
WP

< 0,075 mm =15 15 =30 >30
<0,002 mm <3 3=10 >10
Kapilarnos¢

bierna wg PN- <1,0 1,0=1.3 >1,3
60/B-04493,

Hkb m

Wskaznik

piaskowy wg 235 25+35 <25
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2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypdw moga by¢ wywiezione poza teren budowy
tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objetosci robdt ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera/Kierownika
projektu. Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdw, nie bedac nadmiarem objetosci robdt
ziemnych, zostaty za zgoda Inzyniera/Kierownika projektu wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z
przeznaczeniem innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest
zobowigzany do dostarczenia réwnowaznel objetosci gruntdéw przydatnych (bez zawarto$ci weglanu wapnia, 0
okreslonym uziarnieniu) ze zrodet wiasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Material gruntowy niespoisty, powinien charakteryzowa¢ si¢ wskaznikiem roznoziarnistosci C, >4. Grunt
powinien by¢ réznoziarnisty. [lo§¢ frakcji pylastych do 4%. Wskaznik krzywizny uziarnienia powinien wynosié¢
C. = 1+3. Wskaznik filtracji materialu gruntowego w nasypie nie powinien by¢ mniejszy od k=10 m/s.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone, powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na
odklad. Zapewnienie terenéw na odklad nalezy do obowiazkdw Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej
w kontrakcie. Inzynier/Kierownik projektu moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktorych
czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarzni¢cia lub nadmiernej wilgotnosci.

3.SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 00.01 ,, Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu do:

- odspajaniai wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywaniai przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzadzenia
do hydromechanizagji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

- sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST 00.01 ,, Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania

i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwickszone odlegto$ci nie zostaty wezesnigj
zaakceptowane na pismie przez |nzyniera/Kierownika projektu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonaniarobét podano w SST 00.01 ,, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowane] nie powinny by¢

wigksze niz £10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekracza¢
+2cmi-5cm.

Szerokos¢ gornegj powierzchni korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiece niz

+10 cm, a krawgdzie korony nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ +10 cm przy pomiarze
tata 3-metrowa, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace nieréwnosci, wynikajace ze sposobu
umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia

i rownosci skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowsej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktGre zapewnia
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopdw i nasypow,
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aby powierzchniom gruntu nadawaé w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe
odwodnienie. Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowodujeich
dhugotrwata nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntow i zastapieniaich gruntami
przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci,
jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnigjacych zbiornikow naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi byé
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiac jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie

trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowa¢ w kierunku podnoszenia sie niwel ety.

W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom

poprzecznym spadki, umozliwigjace szybki odptyw wod z wykopu. Spadek poprzeczny nie powinien by¢
mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntdw niespoistych.
Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejno$ci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminow
wykonywania innych robét na spelnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie
postepu rob6t ziemnych.

Zrédta wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopdw, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny.

Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzw poza teren pasa rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST 00.01 , Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikagi
okreslonymi w punkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczeg6lng uwagg nalezy zwréci¢ na

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysi¢ckdw wodnych.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaj e tablica 2.
Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaré6w wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan i pomiardw
1 Pomiar szerokosci korpusu |Pomiar tasma, szablonem, laty o dlugosci 3 m i poziomic
Ziemnego lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na
2 Pomiar szerokosci dna prostych, w punktach gléwnych luku, co 100 m na tukach o]
rowdw =100 m co 50 m na tukach o R < 100 m
3 Pomiar rzednych oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci
powierzchni _ korpusu
ziemnego
4 Pomiar pochylenia skarp
] Pomiar réwnosci
powierzchni korpusu
] Pomiar réwnosci skarp
T Fomiar spadku podiuznego Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna rowu oraz w punktach watpliwych
8 Badanie zaggszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazde] ulozonej
warstwy, lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 m* warstwy

6.3.2. Szerokos$¢ korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiece) niz £10 cm.
6.3.3. Szerokos$¢ dna rowéw

Szerokos¢ dnarowdw nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £5 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rz¢dne korony korpusu ziemnego nie moga rézni¢ si¢ od rzgdnych projektowanych o wigcej niz -3 cm



lub +5 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wiecegj niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone latg 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 5 cm.

6.3.7. Rownos$¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ £10 cm.

6.3.8. Spadek podiuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzgdnych
wysokosciowych, nie moze dawac¢ réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3cm

lub +1 cm.

6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z PN-77/8931-12 [9] powinien by¢ 1> 0,95.

Jako zastepcze kryterium zageszczenia gruntéw dla ktérych trudne jest pomierzenie wskaznika zageszczenia,
przyjmuje si¢ wartos¢ wskaznika odksztatcenia 10, wyznaczonego wg. normy PN-S-02205, réwnego stosunkowi
modulow zageszczenia wtdrnego E2 do pierwotnego E1. Wskaznik odksztatcenia I0 nie powinien by¢ wigkszy
niz:

-dlazwiréw, pospotek i piaskow przy wymaganej wartosci 1s< 1,00 : 2,5

Zageszczenie wykonywac przy wilgotnosci zblizonej do wilgotnosci optymalnej. W przypadku wilgotnosci
nizszej od optymalnej mozna albo nawilgoci¢ grunt albo zastosowac cigzszy sprzet do zageszczania. Wilgotnosé
gruntu mozna zwigksza¢ badz w wykopie przez odpowiednio wczesniejsze polewanie ztoza woda przed
ukopaniem, badz w trakcie tadowania na $rodki transportowe; mozna rdéwniez nawilgoci¢ grunt podczas
transportu przez spryskanie woda na wozach. W razie zbyt wilgotnego gruntu mozna go podsuszyc,
pozostawiajac na pewien czas w $cianie wykopu na dziatanie stonca i wiatru albo tez rozscietajac na pewien czas
przed zageszczeniem; mozna rowniez da¢ go na czasowy odklad aby po podsuszeniu uzy¢ do nasypu.

Do zageszczania uzywac lekkich ubijakow, plyt wibracyjnych, lub walcéw wibracyjnych. Dopuszczalna warto$§¢
amplitudy drgan 0,3 - 0,4mm. Czg¢stotliwos$¢ drgan 27-33 Hz. Gorng warstwe zageszczaé walcami statycznymi.
Grubos$¢ warstwy oraz ilo$¢ cykli nalezy dobraé do uzytego sprzetu.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacii,

zostang odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane,

to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.
Wszystkie roboty, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5i 6

specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce najego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier/Kierownik projektu moze uzna¢ wadg za nie majaca
zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakresi wielkos$¢ potracen za obnizong jakosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Og0lne zasady obmiaru rob6t podano w SST 00.01 , Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Obmiar robot ziemnych
Jednostka obmiarowa jest ms (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST 00.01 ,, Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami
InzynieralKierownika projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne. )

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST 00.01 ,, Wymagania ogdlne” pkt 9.
Cena wykonania 1 mswykopéw w gruntach nieskalistych obgimuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wytadunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

- zageszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne,
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- rozplantowanie urobku na odktadzie,
- wykonanie, a hastepnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierngj

. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymaganiai badania

. PN-1S010318:1993 Geotekstylia— Terminologia

. PN-EN-963:1999 Geotekstyliai wyroby pokrewne

. PN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

. PN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obciagzenie plyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

1.2. Inne dokumenty

2. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.

3. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
4. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.

O~NOOOUITAWNE
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

SST - 00.13
ZIELEN
Kod CPV 45112710-5
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z zatozeniem i pielegnacjg zieleni w ramach inwestycji ,,Budowa cmentarza
komunalnego z kaplica i parkingiem” -| etap.

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacjajest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z zatozeniem,
modernizacja i pielegnacja zieleni i obgmuja:

-wykonanie nowych trawnikow

- pielegnacjaroslin

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Ziemia urodzajna — ziemia posiadajaca wtasciwosci zapewnigjace roslinom prawidtowy rozwoj.
1.4.2. Material roslinny — sadzonki roslin wieloletnich.

1.4.3. Bryla korzeniowa — uformowana przez szkétkowanie bryta ziemi z przerastajacymi ja korzeniami rosliny.
1.4.4. Forma naturalna — forma drzew do zadrzewien zgodna z naturalnymi cechami wzrostu.

1.4.5. Forma pienna — forma drzew i niektorych krzewow sztucznie wytworzona w szkolce z pniami o
wysokosci 1,5 m, z wyraznym nie przycietym przewodnikiem i uformowang korong.

1.4.6. Forma krzewiasta — forma wlasciwa dla krzewow lub forma drzewa utworzona w szkotce przez niskie
przyciecie przewodnika celem uzyskania wielopedowosci.

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST 00.01 ,, Wymagania ogéine”, p.1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST 00.01 ,, Wymagania Ogolne’, p.1.5.
2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Podano w SST 00.01 ,, Wymagania Ogélne”, p.2.

2.2. Ziemia urodzajna.

Ziemiarodzima— powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem rob6t budowlanych. W migjscach, gdzie
zaprojektowano zielen nalezy przewidzie¢ zakup humusu (ziemi urodzajnej) do rozestania w miejscu
zakladania trawnikow,

2.3. Nasiona traw.

Nalezy stosowa¢ wylacznie gotowe mieszanki traw w zaleznosci od lokalnych warunkéw. Trawa o
wiasciwos$ciach ekstensywnych.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy, wg ktorej
zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

2.4. Nawozy mineralne.

Nawozy mineralne, konfekcjonowane do nawozenia trawnikdw powinny by¢ w opakowane, z podanym
sktadem chemicznym (zawarto$¢ NPK). Nalezy je zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie
transportu i przechowywania.

3. SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 00.01 ,, Wymagania Ogolne”, p.3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonywania zieleni.

Wykonawca przystepujacy do prac powinien wykaza¢ sie¢ mozliwoscig korzystania z

nastepujacego sprzetu:
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- glebogryzarek, plugéw, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,

- watu kolczatki oraz watu gladkiego do zakladania trawnikéw,

- kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikoéw,

- sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasienicowej, koparki),

4. TRANSPORT.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST 00.01 ,, Wymagania Ogolne”, p.4.

4.1. Transport materialow do wykonania nasadzen.

Transport materiatdw moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci
transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w SST 00.01 ,, Wymagania Ogolne”, p.5.
5.2. Trawniki.

5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania robot zwiazanych z trawnikami

- teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

- po roztozeniu ziemi urodzajnej teren powinien by¢ obnizony w stosunku do nawierzchni drogi o ok. 2 —3 cm,
- teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

- Ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona réwng warstwa i wymieszana z nawozami mineralnymi oraz
starannie wyréwnana,

- przed siewem nasion ziemi¢ nalezy watowa¢ watem gtadkim

- przykrycie nasion — przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

- po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem,

- w migjscach gdzie brakuje urodzajnej ziemi rodzimej lub nie nadaje sie ona do wykorzystania przewidziano
uzupetnienia lub wymiang gruntu rodzimego na ziemi¢ urodzajna,

- wysiew nasion i zaktadanie trawnikoéw nalezy prowadzi¢ w okresie od 1 maja do 15 wrzesnia oraz w innych
okresach zaakceptowanych przez Inzyniera,

- na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w iloéci 2,5 kg na 100 mz,

- nalezy uzy¢ gotowej mieszanki nasion trawnikowych,

- nalezy zniszczy¢ chwasty przy uzyciu herbycyddw zatwierdzonych przez Panstwowsa | nspekcje Ochrony
Roslin, przewidzie¢ siew podstawowy i przynajmnigj jeden obowigzkowy dosiew.

- W przypadku rozktadania gotowej darni z rolki glebg przygotowac tak samo jak do wysiewu nasion,
zwiekszy¢ ilos¢ nawadniania.

5.2.2. Pielegnacja trawnikow

Pielegnacja trawnikow obegjmuje okres do wytworzenia zwartej murawy

- pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiagnie wysokos¢ okoto10 cm,

- nastepne koszenia powinny si¢ odbywa¢ w takich odstepach czasu, aby wysokos¢ trawy przed kolejnym
koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 — 12 cm,

- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinno by¢ wykonane w pierwszej potowie pazdziernika,

- koszenia trawnikéw w calym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywa¢ czesto i w regularnych odstgpach
Czasu, przy czym czestosé i wysokoscé ciecia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku wysiangj trawy,

- chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwaé recznie, srodki chwastobdjcze o selektywnym
dziataniu mozna stosowa¢ po uptywie 6 miesiecy od zatozenia trawnika Nawozenie mineralne — okoto 4
kg NPK na 1 ar w sezonie wegetacyjnym nalezy wysiewa¢ dzielac dawke na cztery partie, ostatnie
nawozenie z poczatkiem wrzesnia.

Mieszanki nawozow nalezy przygotowaé tak, aby trawom zapewni¢ sktadniki wymagane w poszczegdlnych
porach roku:

- wiosng trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,

- od polowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwickszajgc dawki potasu i fosforu,

- ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas,

- przewiduje si¢ dosiewy uzupehiajace dlatrawnikdw (jeden dosiew obowiagzkowy) w przypadku braku
wzrostow,

- wysokos¢ trawy po skoszeniu nie moze przekracza¢ 5 cm,

- konieczne jest utrzymywanie odpowiedniej wilgotnosci gleby. Nalezy przewidzie¢ w zaleznosci od
warunkéw atmosferycznych - ,podlewaniet’rawni kow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST 00.01 ,, Wymagania Ogdlne”, p.6.
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6.2. Trawniki.

Kontrolaw czasie wykonywania trawnikéw polega na sprawdzeniu:
- Oczyszczeniaterenu z gruzu i zanieczyszczen,

- grubosci warstwy rozscielongj ziemi,

- prawidlowego uwalowania terenu,

-gestosci zasiewu nasion

- w przypadku trawnikéw z darni rolowanej wielkos¢ ukorzenieniai przyjeciasie darni.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

- prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez ,.tysin”),

- obecnosci gatunkow ni,evvysi ewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Og0lne zasady obmiaru rob6t podano w SST 00.01 “Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Podstawa dokonywania obmiaru okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczeg6lnych pozycji jest
dotgczony do Dokumentacji Przetargowej przedmiar robot.

Jednostka obmiarowa dla zieleni i elementow matej architektury: 1 szt (sztuka)

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST 00.01 ,, Wymagania Ogolne”, pkt 8.

Raoboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, Specyfikacjami i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie okreslone wymagania zostaty spetnione.

9. PRZEPISY ZWIAZANE.

9.1. Normy.

PN-G-980 11 Torf rolniczy

PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewai krzewy iglaste
PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste
PN-R-67030 Cebule, bulwy, ktaczai korzenie bulwiaste roslin ozdobnych
BN-73/0522-0 1 Kompost fekaliowo-torfowy

BN-76/9 125-0 1. Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie
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